ZASYSAJACA DETEKCJA DYMU




l. Zasysajaca detekcja dymu

1. Detekcja zasysajaca, a wezesna detekcja dymu.

Wickszos¢ osob kojarzy detektory dymu oparte o rurki zasysajace z wczesng detekcje
dymu, czyli z bardzo czulymi systemami czesto napigtnowanymi mianem tak czutych, ze
powodujacych fatszywe alarmy. Tym czasem wigcej zastosowan detektory te majg w
przypadkach niewymagajacych czutosci wigkszej niz punktowe lub liniowe czujki dymu tj. o
czuto$ci zwyktej w ramach klasy C. Niemniej detektory zasysajace nawet przy tej samej
czutosci kazdego z otwordw, mogg reagowac na dym szybciej niz czujki punktowe lub liniowe
w tej samej klasie. Cechami umozliwiajagcymi szybszg reakcje na dym przy potencjalnie tej
samej czuto$ci kazdego z punktow detekcji jest tzw. efekt aspiracji oraz efekt kumulacji. Efekt
aspiracji to nic innego jak podstawa dziatania detektorow zasysajgcych, a mianowicie aktywne
pobieranie probek powietrza przy uzyciu pomp wentylatorowych. Dzigki temu kazdy z
otworow wykonanych na orurowaniu detektora nie czeka biernie na to, aby dym zawarty w
pobieranym powietrzu dostatl si¢ do glowicy detekcyjnej detektora jak ma to miejsce w
przypadku czujek punktowych. Kolejna cecha detektorow zasysajacych przyspieszajaca ich
dziatanie oparta jest o efekt kumulacji. Czujki punktowe wymagaja do swojego zadziatania
odpowiedniego stezania dymu, ktory wigze si¢ z odpowiednio rozwinigtym pozarem. Jesli dym
bedzie w miar¢ duzo, ale bgdzie on rozproszony przez cho¢by wymuszony ruch powietrza w
pomieszczeniu klimatyzowanym lub takim, gdzie mamy przeciag to kazda z czujek
punktowych moze nie zadziata¢, mimo ze w pomieszczeniu bedzie duzo dymu, ale
roOwnomiernie rozrzedzonego. W przypadku tego samego pomieszczenia detektor wykrywajacy
dym poprzez otwory zasysajace, bedzie pobierat z kazdego z otwordw t¢ samg ilos¢ dymu jaka
mogltby pobra¢ detektor punktowy, ale w przeciwienstwie do tego ostatniego, niewielkg ilos¢
dymu pobrang z wielu otworéw skumuluje w glowicy detekcyjnej w iloSci wystarczajacej do
aktywacji alarmu. Dlatego mimo uzycia detektora zasysajacego, zaprojektowanego i
zaprogramowanego na czulo$¢ w klasie porownywalnej do czujek punktowych reakcja
detektora zasysajacego na dym bedzie mniej narazona na fiasko w sytuacji rozcienczenia i
rozproszenia dymu pozarowego. Mozemy wigc mowi¢ o wigkszej czulosci lub o wigkszej

skutecznosci takich detektorow.
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Wracajac do watku wielu zastosowan detektoréw aspiracyjnych w obiektach, gdzie
wymagana jest niska czulo$¢ nalezy podkresli¢ fakt kosztow serwisowych, ktore wciaz rosnag.
Jesli z jakiego$ powodu miejsce detekcji jest trudnodostepne np. ze wzgledu na wysokos$é,
ograniczenia formalne: trafostacje, rozdzielnie $redniego 1 wysokiego napiecia, wysokie hala,
szyby windowe, podlogi podniesione, sufity podwieszane i tym podobne to zastosowanie
czujek punktowych poza innymi powodami jest nieekonomiczne, z punktu widzenia kosztow
serwisach. Wyobrazmy sobie koszty wylaczenia trafostacji zasilajacej duza fabryke w
przypadku koniecznosci konsekracji lub wymiany czujki punktowej chronigcej to
pomieszczenie. Ten sam problem dotyczy pozostatych wymienionych przypadkow, gdzie
stosujemy detektory aspiracyjne nie dla ich wczesnej detekcji tylko dla ich zalet zwigzanych z
konserwacjg elementu wykonawczego detekcji tj. rurek oraz mozliwosci montazu elementu
analitycznego poza miejscem chronionym. Rurki i otwory probkujace mozemy konserwowac
bez wchodzenia do miejsca chronionego podobnie jak czes¢ zawierajacg filtry i glowice
detekcyjng. Waznym elementem stawiajacym detektory zasysajace ponad czujkami
punktowymi jest tez duza odpornos¢ na falszywe alarmy, ktérych powodem moze by¢
zapylenie lub para wodna lub opary innych substancji dziatajace podobnie jak dym na reakcje
detektorow, ktore nie majg filtrow zatrzymujacych dymopodobne aerozole. Rurki i filtry, a w
skrajnych przypadkach dodatkowe odstojniki cieczy oraz automatyczne lub reczne systemy
przedmuchu rurek aspiracyjnych sg gwarantem braku fatszywych alarméw 1 minimalnych
kosztow konserwacyjnych systemu detekcji dymu. Jesli miejsce detekcji jest pozornie tatwo
dostepne, ale jest wysoko pod sufitem hali to konserwacja staje si¢ problematyczna, jesli czujka
punktowa lub liniowa ulegnie zabrudzeniu lub uszkodzeniu. Jesli elementem detekcyjnym
wiszgcym wysoko sg rurki to ich zabrudzanie fatwo wyliniowaé przy uzyciu sprezonego
powietrza podawanego z poziomu, na ktorym zaczyna si¢ orurowanie, czyli najczeSciej
wysokos¢ 1,5-2m od ziemi. Dlatego coraz czesciej systemy zasysajacej detekcji dymu stosuje
si¢ do hal nawet nie wyzszych niz 12m. W magazynach gdzie magazynowanie jest powyzej
9m wytyczne projektowe wymagaja co najmniej 2 poziomoéw detekcji w oparciu o czujki
liniowe lub punktowe dochodza dodatkowe argumenty ekonomiczne, gdyz system zasysajacej
detekcji dymu staje si¢ konkurencyjny przy mozliwosci zastosowanie jednego poziomu rurek
w podwyzszonej klasie czutosci B lub A. Czutoséci w klasie A lub B nie osiggniemy czujkami
punktowymi lub liniowymi dymu i dlatego czujki takie muszg by¢ instalowane w Kkilku
poziomach generujacych na wejsciu wyzsza ceng systemu, a potem wyzsze koszty serwisowe.
Specjalnym przypadkiem wysokich hal sa magazyny wysokiego skltadowania z regatami
statymi lub przesuwnymi, gdzie wytyczne projektowe Stowarzyszenia Inzynierow i

Technikow
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pozarnictwa SITP, Stowarzyszenie Ubezpieczycieli Niemieckich VDS, Stowarzyszenie
Przemystu Pozarniczego Wielkiej Brytanii (FIA) i Specyfikacja techniczna CEN/TS 54-14
dopuszczaja stosowanie tylko detektorow aspiracyjnych w wielu poziomach detekcji w klasie
C lub B nawet w halach o wysokosci do 12m oraz wyzszych, jako logiczne konsekwencje
wcezesniej wymienionych powodéw konserwacyjno-serwisowych a takze ograniczen
technicznych w stosowaniu czujek punktowych lub liniowych w poziomach znajdujacych si¢
migdzy regatami. Ponizsza tabela pordéwnuje najwazniejsze wymagania cytowanych

wytycznych w stosunku do rozstawu pozioméw detekcji w magazynach wysokiego

sktadowania.

Tabela nr 1.
Klasa czutosci C lub wyzsza SITP | VDS FIA ST

CEN/TS*

Pierwszy poziom detekcji w regatach na wysokos$ci 8m 6m 8m 6,5m
Kolejny poziom detekcji w regatach na wysokoS$ci 6m 6m 8m 6,5m
Najwyzszy poziom detekcji wg FIA 25% wysokosci | X X 10m od X
regatow, a nie mniej niz: _ sufitu
Dotyczy detekcji w regatach po warunkiem takze 7 @ @
detekcji pod sufitem

Kolejnym przypadkiem stosowania zasysajacej detekcji dymu sg szyby windowe, ktore nie
wymagajg wezesnej detekcji dymu, ale z powodu trudnej dostepnosci do szybu zajetego przez
klatke windowa. Ponadto duzym kosztem serwisowym jest konieczno$¢ obecnosci Dozoru
Technicznego systemu windy przy pracach wewnatrz szybu windowego. Kolejnym powodem

nie sg dedykowane wytyczne, ktorych brak dla tego typu zastosowan tylko wytyczne dotyczace
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tadeu
Notatka
1 detektor na 30 m regałów

tadeu
Notatka
20 otworów na detektor

tadeu
Notatka
1 detektor na 30m magazynu


innych czujek eliminujgce mozliwos¢ ich stosowania na wysokosci powyzej 12m i w odlegtosci
ponizej 0,5m od niektérych urzadzen i zakaz wieszania czujek punktowych w miejscach, gdzie
dym nie moze si¢ kumulowac, czyli w miejscach innych niz sufit. Klatka windowa wykonujac
swoja prac¢ znajduje si¢ w odlegtosci mniejszej niz 0,5m od $cian i sufitu windy i dlatego
uniemozliwia zamontowanie czujek punktowych nawet na suficie windy. Ograniczenia
dotyczace czujek punktowych nie dotyczac rurek systemu zasysajacej detekcji dymu dzieki

efektowi aspiracji i kumulacji, ktére towarzyszg tym wyjatkowym czujkom.

2. Mozliwos$ci detektorow zasysajgcych

Jesli chodzi o szyby windowe 1 inne przypadki, gdzie detektory zasysajace chronig
pomieszczenia inne niz te, w ktorych wisi jednostka wykonawcza nalezy zawsze uwzglednic
mozliwg rdznice cisnien. Detektory zasysajace majg czujniki przeptywu, ktére umozliwiaja
monitorowanie stanu rurek aspiracyjnych poprzez pomiar przeptywajacego przez nie
powietrza. Aby czujniki przepltywu mogly pracowa¢ prawidtowo nie moze dochodzi¢ do zbyt
duzej roznicy cisnien pomiedzy pomieszczeniem, w ktorym wisi orurowanie, czyli np. szybem
windowym, a pomieszczeniem, w ktorym dokonuje si¢ analiza dymu i przeptywu powietrza.
Réznice cisnien, nawet okresowe lub chwilowe moga spowodowac efekt spadku przeptywu lub
jego wzrostu co detektor odbierze jako uszkodzenie orurowania a w skrajnym przypadku
nastgpi zmiana kierunku przeplywu powietrza i brak mozliwosci wykrywania dymu. Dlatego
wszystkie detektory zasysajace nawet te, ktore posiadajg dwa lub wigcej elementow
detekcyjnych z dedykowang rurka zasysajaca majg jeden wylot obstugujacy rurke do
wyréwnywania ci$nienia pomi¢dzy obudowa detektora i pomieszczeniem chronionym. Dlatego
chronigc zdalne pomieszczenie nalezy bezwzglednie stosowaé orurowanie wyrownujace
cisnienie i nie uzywac¢ w detektorach dwu lub wielorurowych kazdej z rurek do zabezpieczenia
wigcej niz jednego pomieszczenia zdalnego. Inaczej mowiac, jesli detektor posiada tylko jedno
wyj$cie na rur¢ do wyréwnania cisnienia moze chroni¢ tylko jedno pomieszczenie zdalne. Za
ta zasadg przemawiajg tez wytyczne wymagajace, a by w przypadku uszkodzenia detektora nie
wypadta z detekcji wigcej niz jedna strefa pozarowa. Elementy detekcyjne znajdujace si¢ w
detektorach zasysajacych czesto przez uproszczenie nazywane s3 czujkami i to uproszczenia
sktania projektantow do traktowania detektoréw posiadajacych dwa lub wigcej elementow
detekcyjnych do nazywania ich centralkami i takiego ich stosowania. Niestety detektory
zasysajace nie s centralami pozarowymi, a ich gtowice detekcyjne nie s3 w rozumieniu prawa
czujkami, tak wigc bez wzgledu, ile dany detektor ma gltowic jest wciaz jednym detektorem, a

kazdy z jego elementdéw detekcyjnych nie jest czujka 1 nie moze zabezpiecza¢ oddzielnej strefy
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pozarowej lub ci$nieniowej. Poza tym detektory, ktore maja jedna gltowice, ale np. 2-4 rurki
zasysajace tez nie sg detektorami przeznaczanymi do ochrony 4 stref pozarowych lub
ci$nieniowych, a kazda z rur nie moze by¢ traktowana jako oddzielna czujka lub strefa
detekcyjna, gdyz detektor nie odrdznia, z ktorej z nich pochodzi dym. Wyjatkiem w tym
przypadku sa detektory modulowe Stratos ML dystrybuowane w Polsce przez firme
Quality07.com.pl. Detektory modutowe w kazdym z modutow detekcyjnych posiadaja element
detekcyjny, rurke zasysajaca i rurke do wyréwnania cis$nienia. Dzigki temu, mimo ze méwimy
0 jednym detektorze, ktory jest w pewnym sensie mini systemem to mozemy uzywacé go do
wielu stref pozarowych lub cisnieniowych. Mimo, ze kazdy z elementéw detekcyjnych jest
potaczony z centralnym wyswietlaczem pelnigcym role Mastera dla maksimum os$miu
moduléw detekcyjnych, to nawet w przypadku zerwania potaczenia kazdy z moduldéw
detekcyjnych jest niezalezny w pelnieniu funkcji detekcyjno-alarmowej pod warunkiem
posiadania indywidualnego zasilania, na ktore jest zaprojektowany. Poza tym budowa
modutowa detektora Stratos ML moze zwigkszy¢ zasieg i wydajno$é systemu detekcji w
przypadku wysokich hal. W detektorach wielorurowych konieczno$¢ rozejécia si¢ rurkami na

boki, aby utworzy¢ rzedy detekcyjne pod sufitem hali generuje duzg ilo$¢ rurek pasywnych.
Rurki pasywne to te, ktore znajduja si¢ pod sufitem, a nie majg otworow probkujgcych.

Patrz Ryc. 1.

Ryc.1 Uktad tradycyjny z rurkami pasywnymi

W detektorach modutowych
zamiast tworzy¢ rurki pasywne na
duzej wysoko$ci uzywajac drogich
rurek  aspiracyjnych  rozsuwamy
moduty  przy uzyciu taniego

przewodu pozarowego

instalowanego w  komfortowych

warunkach wysokosciowych np. 1,5m . Patrz Ryc. 2.
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Ryc.2 Uktad detektora modutowego Stratos ML bez rurek pasywnych.

Tym, co odroznia
detektory Stratos ML od
pozostatych  detektoréw
obecnych na rynku, jest
oczywiscie ~ wspomniana
modulowa budowa, ktora

umozliwia tworzenie

uktadu  zwartego  lub
rozproszonego, sktadajacego si¢ z jednej lub wielu elementéw detekcyjnych. Kazdy z modutow
moze pracowac jako niezalezny detektor, a potaczenie ze stacjg obstugowa wyposazong w
kolorowy wyswietlacz TFT tworzy si¢ przez uzycie szybkoztaczy (w przypadku uktadu
zwartego) lub kabli (w przypadku uktadu rozporoszonego jak na Ryc. 2.

Niezalezna detekcja kazdego z modutow detektora Stratos ML jest mozliwa dzigki
oddzielnej laserowej gtowicy dymu, niezaleznej pompie powietrza, procesorowi i rejestrowi
100 tys. zdarzen oraz zestawOwi trzech przekaznikow alarmowych i 2 wej$¢ sterowniczo-
monitorujgcych. Poza tym, jesli moduty s3 potaczone w petle jest to na tyle bezpieczne,
redundantne i certyfikowane potgczenie, ze moduty mogg wykorzysta¢ mozliwos¢ pracy
rozproszonej ze wspotdzieleniem przekaznikow alarmowych miedzy modutami. Dzigki temu
alarm pozarowy z jednego modutu moze by¢ aktywowany przekaznikiem alarmowym innego
modutu detekcyjnego lub wyswietlacza. W polaczeniu z centralng stacja obstugowa nazywana
tez modutem wys$wietlacza, dwa moduly detekcyjne tworza detektor redundantny, ktorego na
rynku nie oferuje nikt inny. Taka redundancja utatwia takze stworzenie koincydencji w celu
niezawodnego sterowania procesami gaszenia gazem lub mgta wodna. Pojecie redundancji
dotyczy dublowanie wszystkich elementéw alarmowych dla zapewnienie maksymalnego
bezpieczenstwa przy minimalnych kosztach, a koincydencja to pojecie opisujace funkcje
eliminacji falszywych alarméw poprzez generowanie alarmu pozarowego lub aktywacji
procesOw automatycznego gaszenia od alarmow z 2 niezaleznych elementow wykrywajacych

pozar.

Ryc. 3. Detektor modutowy Stratos ML w wersji redundantnej i rozproszonej
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Kolejng funkcja detektorow zasysajacych, ktora wyrdznia je od innych detektorow
dymu jest mozliwos¢ dostosowania czulo$ci do zmieniajacych si¢ warunkéw otoczenia.
Wigkszos$¢ detektorow na rynku posiada funkcje Dzien/Noc, dzigki ktorej mozna ustawi¢ dwa
rézne poziomy czutosci, jedna dla dnia i druga dla nocy. Dniem nazywamy okres aktywnosci
ludzkiej, a nocg okres, gdzie chroniony obiekt jest, nazwijmy to - pusty. Kazda aktywnos$¢
ludzka podnosi poziom zadymienia tla i dlatego w okresie dnia czuto$¢ powinna by¢ nizsza, a
w nocy wyzsza. Lub inaczej sprawe¢ ujmujac, aby zachowa¢ jednakowg czutos¢ w ciggu dnia i
w okresie nocy musimy mie¢ inne nastawy detektora niz w dzien. Jako, ze w tygodniu mamy
dni wolne od pracy to weekendy lub $wigta uznawane sg jako okres nocy nawet w godzinach
dziennych. Dlatego wigkszos$¢ detektorow zasysajacych wymaga zaprogramowania kalendarza
tygodniowego. Niestety na tym konczg si¢ mozliwosci wigkszosci detektorow dostepnych na
rynku i w przypadku $wiat wypadajacych w tygodniu oraz w robocze weekendy, detektory
wymagaja recznego sterowania lub dzialaja nieprawidlowo. Wyjatkiem sg detektory marki
Stratos Airsense w tym popularne detektory Micra, HSSD2,i ML, ktére maja opatentowang
technologi¢ automatycznego rozpoznawania dni wolnych od pracy czyli Classifire®. Funkcja
ta zwana sztuczng inteligencjg zapewnia tez detektorom grupy Airsense jako jedynym na $wicie
wilasciwos¢ adaptowania progéw alarmowych do zmian zadymienia w cyklach sezonowych,
nie tylko dobowych. Jak wiemy smog i silne upaly w ciggu roku znacznie podwyzszaja
zadymienie tta i zwykly detektor w takiej sytuacji staje si¢ za czuly lub po prostu powoduje
falszywy alarm. Ryc. 4 pokazuje r6znic¢ w nastawach zwyktego detektora w poréwnaniu z
detektorem Stratos Airsense. Flaga zielona pokazuje adaptacyjne zachowanie si¢ detektora

Stratos, ktory w r6znych porach roku zmienia widocznie pozycje swoich progoéw alarmowych,
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reagujac na podniesienie lub spadek dymu tta, a flaga czerwona pokazuje mozliwe zachowanie

pozostatych detektoréw dymu, w tym tez punktowych i liniowych, ktéore mogg spowodowac

falszywy alarm w przypadku zbyt czutych nastaw, chyba ze zostang na state zaprogramowane

na niska czutos¢, aby unikna¢ fatszywego alarmu, kosztem szybkiej reakcji na pozar w okresach

gdy dym tta jest niski.

Ryc. 4 Funkcja Classifire -adaptacja progéw alarmowych zapewniajgca stalg czutos¢ detektora

przez caty rok nawet przy zmianie zadymienia tta (dymu odniesienia).

Prég / Poziom alarmowy staty

Wiosna —Niski dym tta

A Prég adaptacyjny w detektorach Stratos

—Stata czutosc¢ A przy zmiennej pozycji progu

Procent dymu tfa = 4),5% - na wiosne

w innych detektorach jako zrodto fatszywych alarméw Fatszywy alarm

o (o] O
é A F
Dym tia

Procent dymu tfta = 0,7% - zima lub latem

Zima=Smog Lato =upaty

Ryc. 5. Detektor z grzatkg 1 odstojnikami wody.

Inne cechy detektoréw zasysajacych to odpornosé
na silne zabrudzenie, wilgo¢ lub niska temperature.
Odpornos¢ detektorow zasysajacej detekcji dymu na
niskag temperatur¢ umozliwia ich stosowanie w
mrozniach nawet do -40°C i pomieszczeniach
nieogrzewanych. Najczesciej odporno$¢ na skrajne
temperatury dotyczy rurek i akcesoridow jak grzatki

powietrza, a jednostka analityczna montowana jest w



miejscu utatwiajagcym komfortowy serwis i wymiang filtrow. Patrz ryc. 5.

Tutaj nalezy wspomnie¢ o funkcji monitorowania stanu zabrudzenia filtra, ktora
wystepuje w nielicznych detektorach na rynku. W detektorach, w ktérych nie ma mozliwosci
monitorowania stanu zabrudzenia filtra, czyli w detektorach posiadajacych tylko filtr
zewnetrzny w miar¢ zabrudzenia si¢ filtra spada przeptyw powietrza i automatycznie zmniejsza
si¢ tez czuto§¢ detektora az do ponownej wymiany wktadu filtra. W detektorach, ktore
posiadajg filtry wewnetrzne i monitorowane na poziom zabrudzenia, powietrze dostajace si¢ do
glowicy detekcyjnej nie przechodzi w 100% przez filtr i dzigki temu zabrudzenie filtra nie
wplywa na spadek przeplywu, a tym samy alarm niskiego przeptywu, a w detektorach Stratos
sztuczna inteligencja ClassiFire® dodatkowo kompensuje automatycznie czutoéé detektora w
miarg zapehiania si¢ filtra, aby zachowac stalg czuto$¢ w czasie pracy detektora. Kazdy spadek
przeptywu moze by¢ wigc powodem zmiany czulosci detektorow, dlatego istotne jest dbanie o
stan orurowania, ktore w obiektach brudnych jak np. sortownie $mieci lub mroznie moze si¢ z
czasem zatyka¢. Dlatego w detektorach zasysajacych w takich zastosowaniach stosuje si¢
specjalne spirale do pogrzebania orurowania, co chroni otwory i rury przed oszronieniem
zwlaszcza w matych mrozniach, gdzie nadmiar wilgoci nie ma gdzie si¢ roztozy¢ i tworzy
wysoka warstwe cieplejszego powietrza pod sufitem grozac wytracaniem si¢ nadmiaru wody
w postaci szronu. W Sortowniach natomiast sadza i inne tlhuste osady moga by¢ powodem
zatkania otwordéw lub zabrudzania wnetrza rur, dlatego pomocne sg specjalnie przystosowane
do wspotpracy z detektorami automatyczne systemy przedmuchu orurowania. W szczelnych
obudowach takich systeméw moze by¢ tez miejsca na detektor zasysajgcy chroniony przed
wilgocig i brudem. Obudowe taka nazywa si¢ Specjalnie Przystosowang Obudowa Konserwacji
Orurowania, czyli w skrocie SPOKO. SPOKO zapewnia spokoj uzytkownika koncowego,

ktory nie musi ponosi¢ wysokich kosztow recznej, okresowej konserwacji orurowania.

W obiektach cennych, gdzie stosuje si¢ dodatkowo systemy automatycznego
gaszenia czesto problemem jest mozliwo$¢ dostania si¢ do chronionego pomieszczenia dymu z
zewnetrz. Przy wysokiej czulo$ci jakiej wymagaja tego typu obiekty istnieje duze ryzyko
wyzwolenia gazu gaszacego, jesli dym dostanie si¢ przez czerpnie powietrza klimatyzacji
budynkowej. W takiej sytuacji detektory zasysajace posiadaja rozwigzanie, ktore chroni nas od
falszywych alarmow. Rozwigzaniem tym jest funkcja detektora referencyjnego zwanego tez
detektorem odniesienia. Wykorzystanie tej funkcji wymaga stworzenia sieci co najmniej 2
detektorow. Maty detektor wiesza si¢ na wlocie powietrza w kanale wentylacyjnym czerpni.

Detektor sterujacy gaszeniem w pomieszczeniu cennym monitoruje stan dymu w detektorze
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referencyjnym i nie reaguje, jesli dostanie sygnat od detektora odniesienia o obecnosci dymu
na wlocie powietrza do kanatu wentylacyjnego. Jesli niezaleznie od tego dym pojawi si¢ tez w
wewnatrz np. serwerowni lub archiwum detektor chronigcy to pomieszczenie zadziata, gdyz
inteligentnie odejmie warto$¢ dymu wykrytego na wlocie od tego wewnatrz i réznica begdzie
dodatnia. Oczywiscie jest to funkcja wymagajaca wspotpracy 2 detektorow pracujacych w sieci
jako Slave i serwera, ktorym jest komputer z oprogramowaniem SenseNET lub tzw. Modut
Kontrolny czyli rodzaj centrali do zarzadzania duza iloscig detektoréw zasysajacej detekcji
dymu. Dzigki polgczeniu detektoréw zasysajacych w bezpieczniej sieci RS-485 mozliwe jest
tez centralne wizualizowanie wielu detektorow na mapach obiektu i tatwe analizowanie stanu
detektorow oraz ich centralne programowanie. Mozliwo$¢ sieciowania majg tez zasilacze
wymagane do zasilania detektoréw aspiracyjnych. Przykladem takich zasilacz jest np. zasilacz
QO07-KBZB-40. Do wizualizacji sieci takich zasilaczy stuzy aplikacja Monitor. Detektory
Stratos jako jedyne na rynku posiadaja takze funkcje Oszczednosci energii. Poprzez
monitorowanie w detektorze 2 stanow zasilacza detektor w sytuacji awarii zasilania 230V lub
awarii akumulatoréw zmniejsza pobor pradu poprzez zmniejszanie predkosci zasysania 1 tym
samy wydtuza czas pracy awaryjnej dajac wigcej czasu ekipie serwisowej na usuniecie usterki
zasilania. W epoce zagrozenia terrorystycznego wazng zaletg opisanych powyzej detektorow
jest tez mozliwos¢ zabezpieczenie detektorow przed nieautoryzowanym dostepem do ustawien
programowych oraz do wnetrza detektora. Tu ponownie przoduje Stratos, ktory jako jedyny
produkt na rynku ma mechaniczne zabezpieczanie przed otwarciem stalowej obudowy
detektora. Jest to zamek na klucz. Ponadto pomocny jest czterocyfrowy PIN chronigcy
konfiguracje ustawien detektora przed nieautoryzowang zmiang oraz stycznik otwarcia
obudowy w detektorze Stratos ML. Ten ostatni ostrzega uzytkownika systemu przed kazda
proba dostania si¢ do wnetrza detektora, a dodatkowy stycznik proby wymiany filtra jest
dopelieniem procedur bezpieczenstwa. W bezpiecznym uzytkowaniu detektora przydatne jest
tez posiadanie w standardzie duzego rejestru zdarzen, dzigki ktoremu mozemy przeanalizowaé
prace detektora nawet do miesigca wstecz od dnia potaczenia si¢ z nim. W rejestrze mozemy
przesledzi¢ stan dymu i przeptywu powietrza, a nawet temperatur¢ plyty gtownej detektora.

Dlatego minimalny rejestr zdarzen to ok 20 tys., a optymalny to 100 tys. Ryc. 6. Rejestr.
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